(12) NACH DEM VERTRAG^pR DIE INTERNATIONALE ZUSAMMENARBH^pDF DEM GEBIET DES 
PATENTWESENS (PCT) VEROFFENTLICHTE INTERNATIONALE ANMELDUNG 



(19) Weltorganisation fQr geistlges Eigentum 
Internationales Biiro 

(43) Internationales VerdfTentliehungsdatum 
4. September 2003 (04.09.2003) 




PCT 



(10) Internationale Verdffentlichungsnumnier 

wo 03/073126 Al 



(51) Internationale Patentkiassifikation'^: 

G06F 13/36 

(21) Internationales Aktenzeichen: 



GOIS 13/93. 



PCT/DE02/03879 



(22) Internationales Anmeldedatum: 

14. Oktober 2002 (14.10.2002) 



(25) EinreichuDgssprache: 

(26) VerdfTentlicbungssprache: 



Deutsch 
Deutsch 



(30) Angaben zur Prior it9t: 

102 07 579.4 22. Februar 2002 (22.02.2002) DE 

102 12 683.6 22. Marz 2002 (22.03.2002) DE 



(71) Anmelder (fUr alle Bestimmungsstaaten mitAusnahme von 
US): ROBERT BOSCH GMBH [DE/DE]; Postfach 30 02 
20, 70442 Stuttgart (DE). 

(72) Erfiader; und 

(75) ErfiQder/Anmelder (nur fir US): PINDADO, Daniel 
[DE/DE]; Gartenstr. 32, 71634 Ludwigsburg (DE). 
PETSCHNIGG, Peter [DE/DE]; Hohewart Strasse 174. 
70469 Stuttgart (DE). JOHN, Dirk [DE/DE]; Sonnen- 
str.37, 71229 Leonbeig (DE). IRION, Albrecbt [DE^^E]; 
Schaedleweg 2, 70563 Stuttgart (DE). URBAN, Werner 
[DE/DE]; Helmut-Ulmer-Strasse 7, 71665 Vaihingen/Enz 
(DE). ERHART, Robert [DE/DE]; Stettiner Str. 7, 71254 
Ditzingen (DE). 

(81) Bestimmungsstaaten (national): JP, US. 

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite] 



(54) Title: METHOD AND DEVICE FOR TRANSMITTING MEASUREIVIENT DATA VIA A CAN BUS IN AN OBJECT DE- 
TECTION SYSTEM FOR MOTOR VEHICLES 

(54) Bezeichnung: VERFAHREN UND VORRICHTUNG ZUR tJEERMITTLUNG VON MESSDATEN tJBER EINEN 
CAN-BUS IN EINEM OBJEKTERFASSUNGSSYSTEM FUR KRAFTFAHRZEUGE 




T 

3 




^! (57) Abstract: The invention relates to a device and a method for transmitting measurement data between an object detection device 
(1) and an evaluation device (6). According to the invention, the evaluation device sends one or more data packets, together with 
object identifiers that are relevant to said packets, to the object detection device, the object detection device inserts the current mea- 
^ surement data of the detected objects into a fixed, predefined number of data packets, whereby the objects that have been marked 
^ as relevant by the object identifiers are preferably entered and the device outputs the data packet to a data bus (9) by means of the 
connection element 

(57) Zusammenfassung: Es wird eine Vorrichtung und ein Verfahren zur Ubermittlung von Messdaten zwischen einer Objektde- 
2 tektionseinrichtung (1) und einer Auswerteeinrichtung (6) voigeschlagen, wobei die Auswerteeinrichtung ein oder mehrere Daten- 

pakete mit den fiir sie relevanten Objektbezeichnem an die Objektdetektionseinrichtung sendet, die Objektdetektionseinrichtung die 
Q aktuellen Messdaten der erkannten Objekte, in eine feste voibestimmte Anzahl von Datenpaketen einfiigt, wobei die von der Aus- 
^ werteeinrichtung durch die Objektbezeichner als relevant markierten Objekte bevorzugt eingetragen werden, und die Vorrichtung 
^ mittels des Anschlusselements zu einem Datenbus (9) das Datenpaket auf den Datenbus ausgibt 
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VERFAHEIEN UND VORRXCHTUNG ZUR DBERMITTLUNG VON MESSDATEW UBER EINEN CZmt-BUS 
IN EINEM OB»JEKTERFASSUNGSSySTEM FUR KRAFTFAHRZEUGE 

Es wird eine Vorrichtung und ein Verfahren zur Ubermittlung 
von Mefidaten zwischen einer Objektdetektionseiiirichtung und 
einer Auswerteeinrichtung vorgeschlagen, wobei die 
Auswerteeinrichtung ein oder mehrere Datenpakete mit den fiir 
die Auswerteeinrichtung relevanten Objektbezeichnern an die 
Objektdetektionseinrichtung sendet, die 

Objektdetektionseinrichtung die aktuellen MeJidaten der 
erkannten Objekte in eine feste vorbestimmte Anzahl von 
Datenpakete einfiigt und die Vorrichtung mittels des 
AnschluISelements zu einem Datenbus die Datenpakete auf den 
Datenbus ausgibt. 

Stand der Technik 

Aus der Verof f entlichung ^Adaptive Cruise Control System 
Aspects and Developments Trends von Winner, Witte et al- 
ver5f fentlicht auf der SAE International Congress and 
Exposition, Detroit, 26, - 29. Februar 1996 ist ein 
adaptiver Geschwindigkeitsregler bekannt, der mittels 
Radarstrahlung vorherf ahrende Fahrzeuge erkennt und in 
Abhangigkeit der erkannten Objekte eine Abstands- bzw. 
Geschwindigkeitsregelung vornimmt. Aus dieser 
Verof fentlichung ist bekannt, dass MeJidaten bezuglich 
erkannter Objekte von einem Radarsystem an einen ACC-Regler 
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tibertragen werden, wobei beide Einrichtungen in einem 
gemeinsamen Gehause untergebracht sind. 

Kern und Vorteile der Erfindung 

Kern der vorliegenden Erfindung ist es, Daten zwischen einer 
Objektdetektionseinrichtung und einer Auswerteeinrichtung 
auszutauschen, wobei die Auswerteinrichtung durch ein oder 
mehrere Datenpakete der Objektdetektionseinrichtung die ftir 
die Auswerteinrichtung relevanten Objektbezeichner libergibt. 
Diese bezeichneten Objekte werden von der 
Objektdetektionseinrichtung, falls gemessen sicher im 
nachsten Zyklus ubertragen. Weiterhin ist es der Gegenstand 
der Erfindung, dass die Auswerteeinrichtung der 
Objektdetektionseinrichtung ein Abstands- und/oder 
Geschwindigkeitsf enster vorgibt und die 

Objektdetektionseinrichtung nur die gemessenen Objektdaten 
tibermittelt, deren Objekte innerhalb dieses Abstands- 
und/oder Geschwindigkeitsf ensters liegen. 

Erf indungsgemaft wird dieses durch die Merkmale der 
unabhangigen Ansprtiche gelost. Vorteilhafte Weiterbildungen 
und Ausgestaltungen ergeben sich aus den Unteransprtichen. 

Vorteilhafterweise ftigt die Vorrichtung zur Erf as sung von 
Objekten, die mindestens eine Objektdetektionseinrichtung 
sowie ein AnschluBelement zu einem Datenbus aufweist, die 
aktuellen Melidaten der erkannten Objekte in das Datenpaket 
ein, wobei das Objekt, das von der Auswerteeinrichtung als 
das relevanteste ausgewShlt wurde, gekennzeichnet wird. 
Diese Kennzeichnung geschieht vorteilhafterweise durch das 
Setzen eines Flags, das die Objektdaten des relevantesten 
Objektes identif iziert und/oder durch das Einschreiben der 
Daten in das Datenpaket an einer vorbestimmten Stelle des 
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Datenpakets, beispielsweise an erster Stelle oder an letzter 
Stelle. 

Weiterhin ist es vorteiihaft, dass das 

Objektdetektionssystem eine Sende- und Eitipf angseinrichtung 
fiir Radarstrahlung umfaiit und/oder das 

Objektdetektionssystem eine Sende- und Eiupf angseinrichtung 
for Lidarstrahlung umfaiit und/oder das 

Objektdetektionssystem eine Empf angseinrichtung ftir ein 
Bildverarbeitungssystem, beispielsweise eine Videokamera 
Oder eine Stereovideokamera umfaiSt. 

Vorteilhaf terweise ist der Datenbus zur t)bertragung der 
Daten zwischen der Vorrichtung zur Objekterf assung und der 
Vorrichtung zur Weiterverarbeitung der Daten ein CAN-Bus . 
Dieser Bus arbeitet besonders zuveriassig und ist 
kostengtinstig zu realisieren. 

Vorteilhaf terweise wird die erf indungsgemaJie Vorrichtung in 
einem Kraf tf ahrzeug eingesetzt, wobei insbesondere der 
Einsatz in einer Einrichtung zur adaptiven 
Geschwindigkeitsregelung im Sinne einer 
Abstandskonstantregelung bzw. einer 

Geschwindigkeitskonstantregelung vorgesehen ist. Durch den 
modularen Aufbau derartiger Systeme, bei denen Sensoreinheit 
und Steuergerat getrennt angeordnet sein kOnnen, bietet sich 
der Einsatz des erf indungsgemSBen Gegenstandes an. 

. Weiterhin ist es vorteilhaft, dass die Kennzeichnung der 
Melidaten des Objektes, das von der Auswerteeinrichtung als 
das relevanteste Objekt ausgew^hlt wurde, gekennzeichnet 
wird. Diese Kennzeichnung erfolgt beispielsweise niittels 
eines Flags und/oder durch das Einschreiben der Objektdaten 
in das Datenpaket an einer vorbestiramten Stelle. Diese 



wo 03/073126 




►CT/DE02/03879 



vorbestimmte Stelle kann insbesondere der erste 
Objektdatenplatz oder der letzte Objektdatenplatz sein, 

Weiterhin ist es vorteilhaft, dass die 

Objektdetektionseinrichtung in das Datenpaket einfUgt, ob 
das jeweilige Objekt bereits im vorherigen 

Datenaustauschzyklus von der Auswerteinrichtung als relevant 
bezeichnet wurde oder ob es sich um ein erstmalig 
detektiertes bzw nicht relevantes Objekt handelt. Dies kann 
beispielsweise durch das Setzen eines vorbestirnmten Flags 
geschehen . 

Weiterhin ist es vorteilhaft, dass die 

Objektdetektionseinrichtung fur jedes erkannte Objekt einen 
Objektbezeichner einfUgt^ mittels dem das Objekt sowohl von 
der Auswerteinrichtung als auch von der 

Objektdetektionseinrichtung eindeutig identif iziert werden 
kann. 

Besonders vorteilhaft ist es, dass die Datenpakete, die von 
der Einrichtung, die mindestens eine 

Weiterverarbeitungseinrichtung aufweist, an die Einrichtung 
gesendet werden, die mindestens ein Objektdetektionssystem 
aufweist, die Objektbezeichner enthalten, deren Melidaten im 
vorangegangenen Datenaustauschzyklus von der Einrichtung, 
die das Objektdetektionssystem aufweist, an die Einrichtung, 
die die Weiterverarbeitungseinrichtung aufweist, gesendet 
wurden und von der Weiterverarbeitungseinrichtung als 
relevant bewertet wurden. Hierdurch kann die Einrichtung, 
die das Objektdetektionssystem aufweist, feststellen, ob 
dieses Objekt als relevant zu bewerten ist und damit im 
nachsten Datenaustauschzyklus bevorzugt zu iibertragen ist. 
Alternativ kann diese Funktion auch realisiert werden, indem 
durch die Objektdetektionseinrichtung durch eine Vorauswahl 
nach einem oder mehreren Kriterien, relevante Objekte 
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identifiziert werden und im nSchsten Datenaustauschzyklus 
bevorzugt iibertragen werden. Als Kriterien sind z.B. Abstand 
zxm Sensor, Querversatz zur Fahrzeugachse bzw. Sensorachse 
und/oder Haufigkeit der Detektionen vorstellbar. 

Weiterhin ist es vorteilhaft, dass die Einrichtung zur 
Weiterverarbeitung der Meftdaten der 

Objektdetektionseinrichtung eine Entf ernungsgrenze und/oder 
eine Geschwindigkeitsgrenze vorgibt oder zwei 
Entfernungsgrenzen und/oder Geschwindigkeitsgrenzen im Sinne 
eines Entfernungs- und/oder Geschwindigkeitsf ensters vorgibt 
urid die Objektdetektionseinrichtung nur die erkannten 
Objekte berUcksichtigt , der en Entfernung zur 
Objektdetektionseinrichtung unterhalb der vorgegebenen 
Entf ernungsgrenze liegt und/oder deren 
Relativgeschwindigkeit in Bezug auf das 
Objektdetektionssystem unterhalb der vorgegebenen 
Geschwindigkeitsgrenze liegt beziehungsweise deren 
Entfernung innerhalb des vorgegebenen Entf ernungsf ensters 
liegt und/oder deren Geschwindigkeit innerhalb des 
vorgegebenen Geschwindigkeitsf ensters liegt. Hierdurch kann 
man das Datenauf kommen reduzieren, indeiu nur die Objekte 
berucksichtigt werden, die am relevantesten sind. 

Weiterhin ist es vorteilhaft, dass die feste, vorbestimmte 
Anzahl von Datenpaketen Platz fur Meiidaten von 8, 16 oder 32 
Objekten vorsieht. 

Von besonderer Bedeutung ist die Realisierung des 
erfindungsgemafien Verfahrens in der Form eines 
Steuer elements, das ftir ein Steuerger^t einer adaptiven 
Abstands- bzw. Geschwindigkeitsregelung eines Kraf tf ahrzeugs 
vorgesehen ist. Dabei ist auf dem Steuerelement ein Prograiran 
gespeichert, das auf einem RechengerSt, insbesondere auf 
einem Mikroprozessor ablauffahig und nur zur AusfUhrung des 
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erfindungsgemafien Verfahrens geeignet ist. In diesem Fall 
,wird also die Erfindung durch ein auf dem Steuerelement 
abgespeichertes Prograinin realisiert, so dass dieses mit dem 
Programm versehene Steuerelement in gleicher Weise die 
Erfindung darstellt wie das Verfahren, zu dessen Ausfuhrung 
das Programm geeignet ist. Als Steuerelement kann 
insbesondere ein elektrisches Speicheirmedium zur Anwendung 
kommen/ beispielsweise ein Read-Only-Memory. 

Weitere Merkmale, AnwendungsmGglichkeiten und Vorteile der 
Erfindung ergeben sich aus der nachf olgenden Beschreibung 
von Ausfahrungsbeispielen der Erfindung, die in den Figuren 
der Zeichnung dargestellt sind. Dabei bilden alle 
beschriebenen oder dargestellten Merkmale fUr sich Oder in 
beliebiger Kombination den Gegenstand der Erfindung, 
unabhSLngig von ihrer Zusammenf assung in den PatentansprUclien 
Oder deren Ruckbeziehung sowie unabhSingig von ihrer 
Formulierung bzw. Darstellung in der Beschreibung bzw. in 
den Zeichnungen. 

Zeichnungen 

Nachf olgend werden AusfUhrungsbeispiele der Erfindung anhand 
von Zeichnungen erlautert. Es zeigen 

Figur 1 eine schematische Darstellung der erf indungsgemalien 
Vorrichtung, 

Figur 2 ein Ablaufdiagramm, das eine Variante des 
erf indungsgemafien Verfahrens darstellt und 

Figur 3 ebenfalls ein Ablauf diagramm, das eine weitere 

Aus ftihrungs form des erf indungsgemSlien Verfahrens 
darstellt . 
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Beschreibung von Ausf Uhrungsbeispielen 

In Figur 1 ist die schematische Darstellung der 
erfindungsgemaJien Vorrichtungen dargestellt. Zu erkennen ist 
die Vorrichtung zur Objekterf assung 1, die mindestens eine 
Objektdetektionsrichtung 2 sowie ein Anschlufielement an 
einen Datenbus 3 aufweist. Die Ob jektdetektionseinrichtung 2 
ist mit dem Anschluftelement an einen Datenbus 3 verbunden, 
liber den Daten ausgetauscht werden k5nnen. Weiterhin ist 
eine Sende- und Empf angseinrichtung 4 dargestellt, mittels 
der die Ob jektdetektionseinrichtung 2 Radarstrahlung oder 
Lidarstrahlung aussenden kann^ die an einem mbglicherweise 
erkannten Objekt 5 reflektiert wird und von der Sende- und 
Emp fangs einrichtung 4 empfangen wird. Im Falle, dass die 
Ob jektdetektionseinrichtung 2 als Bilderf assungseinrichtung 
ausgebildet ist, . handelt es .sich bei der Einrichtung 4 urn 
eine reine Empf angseinrichtung, da in diesem Fall ein 
Aussenden von Sendesignalen nicht erforderlich ist. Die 
Ob jektdetektionseinrichtung 2 empfangt die an den Objekten 5 
reflektierten Signale und ermittelt als Ob jektmefiidaten 
mindestens eine der Groften Abstand des Objekts zur 
Ob jektdetektionseinrichtung, Relativgeschwindigkeit des 
Objekts zur Ob jektdetektionseinrichtung oder 
Absolutgeschwindigkeit des Objekts, Relativbeschleunigung 
des Objekts zur Ob jektdetektionseinrichtung oder 
Absolutbeschleunigung des Objekts, Querversatz des Objekts 
bezogen auf die Zentralachse der Ob jektdetektionseinrichtung 
Oder Quergeschwindigkeit des Objekts bezUglich der 
Zetralachse der Objektdetektionseinrichtung. Die zur 
Auswertung vorgesehenen Grolben, die mindestens eine der 
aufgefiihrten Gr5J&en umfafit, wird von der 

Objektdetektionseinrichtung 2 in eine feste vorbestimmte 
Anzahl von Datenpaketen eingeschrieben, in denen Platz fax 
eine vorbestimmte Anzahl an Objekten mit den relevanten 
Meftgr5fien vorgesehen ist. Diese Datenpakete werden Uber das 
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AnschluJieleraent an einen Datenbus 3, das auch ein Gateway 
sein kann, mittels des Datenbusses 9 an eine 
Anschlufieinrichtung an einen Datenbus 8^ die auch ein 
Gateway sein kann, einer Vorrichtung zur Weiterverarbeitung 
6 weitergeleitet . Neben dem AnschluBelement zu einem 
Datenbus 8 weist die Vorrichtung zur Weiterverarbeitung 
mindestens eine Weiterverarbeitungseinrichtung 7 auf. Dieser 
Weiterverarbeitungseinrichtung 7 werden die Mefidaten des 
empfangenen Datenpaketes zugefiihrt und fur die jeweils 
vorgesehenen Anwendungen verarbeitet. 

Gemaii eines Ausf Uhrungsbeispiels ist es denkbar, dass die 
Weiterverarbeitungseinrichtung 7 ein Oder laehrere 
Datenpakete mittels des Anschlulielementes an einen Datenbus 
8 zuriicksendet, wobei in diesem/n Datenpaket/e lediglich die 
Objektbezeichnungen der empfangenen Objekte vorgesehen sind. 
Dieses zuruckgesendete Paket wird von dem Anschlufielement an 
einen Datenbus 3 empfangen und an die 

Objektdetektionseinrichtung 2 weitergegeben . Dort werden die 
von der Vorrichtung zur Weiterverarbeitung 6 gesandten 
Objektbezeichner mit den aktuell detektierten Objekten 
verglichen und als relevant gekennzeichnet . Die MeJigroiien 
der erkannten Objekte 5 werden von der 

Objektdetektionseinrichtung 2 in das Datenpaket geschrieben, 
wobei auch eingetragen wird, ob es sich um ein neu erkanntes 
bzw. nicht relevantes Objekt handelt, sowie um ein von der 
Weiterverarbeitungseinrichtung 7 als relevant ausgewahltes 
Objekt 5 handelt, das gesondert markiert wird. Diese 
Markierung kann beispielsweise durch das Setzen eines Flags 
in dem zu markierenden Objektgroiiensatz des Datenpaket s 
geschehen oder aber durch das Einschreiben der MeJigr5Ben an 
einem speziell bestimmten Platz des Datenpaketes, 
beispielsweise an erster oder letzter Stelle. Die auf diese 
Art und Weise aktualisierten Datenpakete werden wiederum 
uber die Anschluiielemente an einen Datenbus 3, 8 sowie den 
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Datenbus 9 an die Weiterverarbeitungseinrichtung 7 gesendet, 
in der die neuen Daten entsprechend weiterverarbeitet 
warden. 

Gemali einer weiteren Ausf uhrungsf orm gibt die 
Weiterverarbeitungseinrichtung 7 mittels Datenpakete an die 
Objetkdetektionseinrichtung 2 neben den Bezeichnungen der 
relevanten Objekte 5 auch eine Entfernungs- und/oder 
Geschwindigkeitsgrenze vor, die im weiteren auch als D/V- 
Fenster bezeichnet wird. Dieses D/V-Fenster besteht aus 
einem oder zwei Grenzabstanden und/oder einer oder zwei 
Grenzgeschwindigkeiten, die an die 

Objektdetektionseinrichtung 2 mittels Datenpakete 
abermittelt werden. Die Objektdetektionseinrichtung 2 
filtert daraufhin die erkannten Objekte 5 dahingehend, dass 
nur die Objekte 5 weiterverarbeitet und an die 
Weiterverarbeitungseinrichtung 7 iibermittelt werden, deren 
Abstande zum Sende- und Emp fangs element 4 geringer sind als 
die von der Weiterverarbeitungseinrichtung 7 vorgegebene 
Entfernungsgrenze ist und/oder deren detektierte 
Geschwindigkeiten unterhalb der von der 
Weiterverarbeitungseinrichtung 7 vorgegebenen 
Geschwindigkeitsgrenze ist, beziehungsweise deren Abstande 
innerhalb des vorgegebenen Abstandsf ensters und/oder deren 
Geschwindigkeiten innerhalb des vorgegebenen 
Geschwindigkeitsfensters liegen. Durch diese- Maftnahme wird 
die Anzahl der erkannten Objekte 5 auf den Bereich begrenzt^ 
der ftir die Weiterverarbeitungseinrichtung 7 von besonderem 
Interesse ist, wodurch die Objektdetektionseinrichtung 2 das 
zu Ubermittelnde Datenauf kommen reduzxert. 

In Figur 2 ist ein Ablauf diagramm des erf indungsgemafien 
Verfahrens dargestellt. In Block 10 ist vorgesehen, dass die 
Vorrichtung zur Weiterverarbeitung 6 an die Vorrichtung zur 
Objekterfassung 1 ein oder mehrere Datenpakete sendet, das 
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die von der Weiterverarbeitungseinrichtung 7 als relevant 
ausgewSLhlten Objekte enthait. Diese Datenpakete werden tiber 
ein Anschlulielement an einen Datenbus 8, das auch ein 
Gateway sein kann, einen Datenbus 9, sowie ein 
AnschluJielement an einen Datenbus 3, das ebenfalls ein 
Gateway sein kann, tibermittelt . In einem nachsten Schritt, 
der als Block 11 dargestellt ist, trSgt die 
Objektdetektionseinrichtung 2 die MeftgroBen der erkannten 
Objekte 5 in eine feste vorbestimmte Anzahl von Datenpakete 
ein, wobei zu den jeweiligen Objektdaten zusatzlich vermerkt 
wird, ob es sich hierbei um ein neu' erkanntes oder ein fiir 
die Auswerteinrichtung relevantes Objekt handelt. Weiterhln 
kann vorgesehen sein, dass das von der 

Weiterverarbeitungseinrichtung 7 als relevantestes Objekt 
ausgewahlte Objekt 5 gesondert gekennzeichnet wird, indem 
beispielsweise .die betreffenden Objektmeftdaten mittels eines 
Flags gekennzeichnet werden oder die Objektmefidaten an einer 
vorbestiiranten Stelle in das Datenpaket geschrieben werden. 
Im darauf folgenden Schritt 12, werden die feste vorbestimmte 
Anzahl von Datenpaketen von der Objektdetektionseinrichtung 
2 an eine Weiterverarbeitungseinrichtung 7 ubermittelt . Im 
Schritt 13 liest die Weiterverarbeitungseinrichtung 7 die 
Ubermittelten Meftdaten aus dem Datenpaket aus und schickt 
ein Oder mehrere Datenpakete, die die Objektbezeichnungen 
der fiir die Weiterverarbeitungseinrichtung 7 relevanten 
Objekte enthSlt, in dem darauf folgenden Schritt 10 wieder 
an die Objektdetektionseinrichtung 2 zuruck. Es ist auch 
vorstellbar, dass das vorgestellte Verfahren derart 
abgewandelt wird, dass das Datenpaket zwischen der 
Vorrichtung zur Objekterf assung 1 und der Vorrichtung zur 
Weiterverarbeitung 6 nicht kontinuierlich hin und her 
gesendet wird, sondern dass die Objektdetektionseinrichtung 
2 kontinuierlich neue Datenpakete geheriert, diese mit den 
MeJigroJien in beschriebener Weise fUllt und im weiteren an 
die Weiterverarbeitungseinrichtung 7 sendet. In diesem Fall 
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erfolgt eine Vorausv/ahl fUr relevante Objekte nach ein oder 
mehreren Kriterien in der Ob jektdetektionseinrichtung . Als 
Kriterien sind z.B. Abstand zum Sensor, Querversatz zur 
Fahrzeugachse bzw. Sensorachse und/oder Haufigkeit der 
Detektionen vorstellbar . 

In Figur 3 ist eine weitere Variante des beschriebenen 
Verfahrens dargestellt. In Block 14 ist vorgesehen, dass die 
Vorrichtung zur Weiterverarbeitung 6 an die Vorrichtung zur 
Objekterfassung 1 ein oder mehrere Datenpakete sendet, wobei 
diese Datenpakete die Objektbezeichnungen der fur die 
Auswerteinrichtung relevanten Objekteenthalten, sowie ein 
D/V-Fenster enthalten, das als Filtervorgabe far die 
Objektdetektionseinrichtung 2 vorgesehen ist. Im nachsten 
Schritt 15 filtert die Objektdetektionseinrichtung 2 die 
erkannten Objekte nach den Kriterien des vorgegebenen D/V- 
Fensters, indem nur die Objekte weiterverarbeitet werden, 
deren Abstand zur Sende- und Empf angseinrichtung 4 geringer 
ist als der vorgegebenen Abstandsgrenzwert des D/V-Fensters 
und/oder nur die Objekte weiterverarbeitet werden, deren 
gemessene Geschwindigkeit geringer ist als der vorgegebene 
Geschwindigkeitsgrenzwert des D/V-Fensters beziehungsweise 
nur die Objekte weiterverarbeitet werden, deren Abstand 
innerhalb des vorgegebenen Entf ernungsf ensters und/oder 
deren gemessene Geschwindigkeit innerhalb des vorgegebenen 
Geschwindigkeitsf ensters liegen. Im nachsten Schritt 16 
schreibt die Objektdetektionseinrichtung 2 die 
Objektmelidaten der gefilterten Objekte in eine feste 
vorbestimmte Anzahl von Datenpaketen, wodurch eine eine 
Beschrankung auf fur die Auswerteinrichtung relevanten Daten 
erreicht wird. Weiterhin werden die in die Datenpakete 
geschriebenen Objektdaten dahingehend gekennzeichnet, ob es 
sich hierbei urn ein erstmalig erkanntes 5bjekt oder urn ein 
von der Auswerteinrichtung im vorhergehenden 
Datenaustauschzyklus als relevant gekennzeichneten Objekt 
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handelt. Diese Information wird von der 



Objektdetektionseinrichtung 2 durch den Vergleich der von 
der Weiterverarbeitungseinrichtung 7 ubermittelten 
Objektbezeichnungen mit den aktuellen Melidaten der erkannten 
Objekte 5 erreicht. Im darauf f olgenden Schritt 17 werden die 
Datenpaket von der Objektdetektionseinrichtung 2 iiber die 
Anschlulielemente an einen Datenbus 3 und 8 sowie liber den 
Datenbus 9 an die Weiterverarbeitungseinrichtung 7 
weitergeleitet . Im f olgenden Schritt 18 werden die Meiidaten 
der Datenpakete von der Weiterverarbeitungseinrichtung 7 
ausgelesen und im Rahmen der vorgesehenen Weiterverarbeitung 
verarbeitet. Im nSchsten Schritt 19 wird ein Oder mehrere 
Datenpakete zuriickgeschickt, das die Objektbezeichnungen der 
von der Weiterverarbeitungseinrichtung 7 als relevant 
ausgewShlten Objekte enthSlt sowie die neuen Abstands- 
und/oder Geschwindigkeitsgrenzwerte, die das neue D/V- 
Fenster vorgeben. Auch in diesem Ausf tihrungsbeispiel ist es 
denkbar, dass die Datenpakete, die liber den Datenbus 9 
zwischen der Vorrichtung zur Ob jekterf assung 1 und der 
Vorrichtung zur Weiterverarbeitung 6 hin und her gesendet 
wird nur in eine Richtung libermittelt wird. Hierzu generiert 
die Objektdetektionseinrichtung 2 in der Vorrichtung zur 
Objekterf assung 1 laufend neue Datenpakete, die mit den 
Objektmefidaten versehen werden und sendet dieses Datenpaket 
an die Weiterverarbeitungseinrichtung 7 . Dabei wird durch 
die Objektdetektionseinrichtung durch eine Vorauswahl nach 
ein Oder mehreren Kriterien relevante Objekte identif iziert 
und im Datenaustauschzyklus bevorzugt tibertragen. In diesem 
Fall wird nur das neue D/V-Fenster, das aus einem Abstands- 
und/oder Geschwindigkeitsgrenzwert besteht, in 
entgegengesetzter Richtung, also von der Vorrichtung zur 
Weiterverarbeitung 6 an die Vorrichtung zur Objekterf assung 
1 gesendet, . Es ist weiterhin auch denkbar, dass der 
Vorrichtung zur Objekterf assung 1 ein entsprechendes D/V- 
Fenster nur einmalig vorgegeben wird und die Abstands- 
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und/oder Geschwindigkeitsgrenzwerte dauerhaft in der 
Objektdetektionseinrichtung 2 gespeichert werden. In dies em 
Fall entfallt die VerSnderung und Oberinittlung der neuen 
D/V-Fensterwerte von der Weiterverarbeitungseinrichtung 7 an 
die Objektdetektionseinrichtung 2. 
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Ansprache 

1. Vorrichtung zur Erfassung von Objekten und Ausgabe der 
ermittelten Objektdaten, wobei die Vorrichtiang mindestens 
eine objektdetektionseinrichtung sowie ein AnschluRelement 
zu einem Datenbus aufweist, 

dadurch gekennzeichnet , 

dass die Vorrichtung zur Erfassung von Objekten mittels dem 
Anschluiielement zu einem Datenbus ein feste vorbestimmte 
Anzahl von Datenpaketen sendet, die zur Obermittlung von 
Messdaten bis zu einer maximal m5glichen Anzahl erkannter 
Objekte vorgesehen ist. 

2. Vorrichtung zur Erfassung von Objekten und Ausgabe der 
ermittelten Objektdaten, insbesondere nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Vorrichtung zur Erfassung 
von Objekten die aktuellen Melidaten der erkannten Objekte, 
in eine feste vorbestimmte Anzahl von Datenpaketen einfUgt, 
wobei das Objekt, das von einer 

Weiterverarbeitungseinrichtung als das relevanteste 
ausgewShlt wurde, gekennzeichnet wird und dass die 
Vorrichtung mittels des AnschluBelements zu einem Datenbus 
die Datenpakete auf den Datenbus ausgibt. 
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3. Vorrichtung nach Anspruch 1 Oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Kennzeichnung der Melidaten des 
Objektes, das von einer Weiterverarbeitungseinrichtung als 
das relevanteste ausgewahlt wurde, mittels eines Flags 
erfolgt oder durch das Einschreiben der Ob jektdatendaten in 
einem vorbestimmten Datenpaket erfolgt. 

4. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden AnsprUche 1 bis 
3, dadurch gekennzeichnet, dass das Objektdetektionssystexn 
eine Sende- und Empfangseinrichtung fUr Radarstrahlung 
und/oder eine Sende- und Empfangseinrichtung far 
Lidarstrahlung und/oder eine Empfangseinrichtung fUr ein 
Bildverarbeitungssystem ist. 

5. Vorrichtung zur Ubertragung von Daten zwischen einer 
ersten Einrichtung, die mindestens eine 

Objektdetektionseinrichtung und ein AnschluJielemenet zu 
einem Datenbus aufweist, und einer zweiten Einrichtung, die 
mindestens ein AnschluJ^element zu einem Datenbus und eine 
Einrichtung zur Weiterverarbeitung der MeBdaten, die von der 
Objektdetektionseinrichtung ermittelt wurden, aufweist,. 
dadurch gekennzeichnet , dass die Daten mittels einer festen 
vorbestimmten Anzahl von Datenpaketen, die zur Obermittlung 
von Messdaten bis zu einer maximal m5glichenAnzahl erkannter 
Objekte, vorgesehen ist, tibermittelt werden. 

6. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden AnsprUche, 
dadurch gekennzeichnet, dass der Datenbus ein CAN-Bus ist. 

7. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Vorrichtung in einem 
Kraftfahrzeug eingesetzt wird, insbesondere in einer 
Einrichtung zur adaptiven Geschwindigkeitsregelung im Sinne 
einer Abstandskonstantregelung bzw. einer 
Geschwindigkeitskonstantregelung eingesetzt wird. 
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8. Verfahren zur Obermittlung von Melidaten zwischen einer 
Objektdetektionseinrichtung und einer Auswerteeinrichtung , 
dadurch gekennzeichnet , dass die Auswerteeinrichtung ein 
Oder mehrere Datenpakete an die Objektdetektionseinrichtung 
sendet, dass die Objektdetektionseinrichtung die aktuellen 
Mei2>daten der erkannten Objekte, in eine feste vorbestimmte 
Anzahl von Datenpaketen einfiigt, wobei die Objekte, die von 
einer Weiterverarbeitungseinrichtung als die relevantesten 
ausgew^hlt wurden, gekennzeichnet werden und bevorzugt in 
die feste vorbestimmte Anzahl von Datenpaketen eingetragen 
werden und dass die Vorrichtung mittels des Anschlulielements 
zu einem Datenbus das Datenpaket auf den Datenbus ausgibt . 

9. Verfahren nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass 
die Datenpakete fur MeJidaten einer konstanten, vorbestimrciten 
Anzahl erkannter Objekte vorgesehen ist. 

10 ; Verfahren nach Anspruche 8 oder 9, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Kennzeichnung der Meibdaten des 
Objektes, das von einer Weiterverarbeitungseinrichtung als 
das relevant este ausgewahlt wurde, mittels eines Flags 
erfolgt und/oder durch das Einschreiben der Objektdaten an 
einer vorbestimmten Stelle des Datenpakets erfolgt. 

11. Verfahren nach einem der Anspruche 8 bis 10, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Objektdetektionseinrichtung in das 
Datenpaket einfUgt, ob das jeweilige Objekt bereits im 
vorherigen Datenaustauschzyklus durch die Answer teinrichtung 
als relevant bezeichnet wurde . 
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12. Verfahren nach einem der vorhergehenden AnsprUche 8 bis 

11, dadurch gekennzeichnet , dass die Datenpakete, die von 
der Einrichtung, die laindestens eine 

Weiterverarbeitungseinrichtung aufweist, an die Einrichtung 
gesendet werden, die mindestens ein Objektdetektionssystein 
aufweist, die Objektbezeichner enthalt, die von der 
Weiterverarbeitungseinrichtung als reievante Objekte erkannt 
wur den . 

13. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprtiche 8 bis 

12, dadurch gekennzeichnet, dass die Einrichtung zur 
Weiterverarbeitung der Meftdaten der 

Objektdetektionseinrichtung zwei Entf ernungsgrenzen und/oder 
zwei Geschwindigkeitsgrenzen vorgibt und die 
Objektdetektionseinrichtung nur die erkannten Objekte 
beriicksichtigt, deren Entfernung zur 

Objektdetektionseinrichtung innerhalb der vorgegebenen 
Entfernungsgrenzen liegt und/oder deren 
Relativgeschwindigkeit in Bezug auf das 
Objektdetektionssystein innerhalb der vorgegebenen 
Geschwindigkeitsgrenzen liegt. 

14. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprtiche 8 bis 

13, dadurch gekennzeichnet, dass die Datenpakete, das fUr 
eine konstante, vorbegtimmte "Anzahl an Objekten vorgesehen 
sind, Me^daten fur 8, 16 Oder 32 Objekte vorsieht. 
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Die Internationale RecherchenbehOrde hat festgestellt, daS dese Internationale AnmeWung mehrere Erflndungen enthfilfc 

slehe Zusatzblatt 

1 . rri Da der Anmelder alle erforderllchen zusatzllchen RecherchengebOhren rechtreWg entrtchtet hat. erslreckt sIch deser 
LXJ Internationale Recherchenberlcht auf alle recherchlerbaren AnsprOche. 

o I — I Da fOr alle recherchlerbaren AnsprOche die Recherche ohne elnen Arbeltsaufwand durchgefOhrt werden konnte der i^ne 
2- I — 1 zusatzllche RechorchengebOhr gerechtfertlgt hatte, hat die BehOrde nIcht zur Zahlung einer solchen GebOhr aufgelorderL 



3 I I Da der Anmelder nur einlge dor erforderllchen zusatzllchen RecherchengebQhren rechtzBltlg enWchtet hat. erstteckt skrfi dleser 
I — I Internationale Recherchenberlcht nur auf die AnsprQche, fOr die QebQhren entrlcihtet worden slnd, namllch auf die 
AnspHTflche Nr. 



4. I I Der Anmelder hat die erforderllchen zusatzllchen RecherchengebUhren nIcht rechtzellig entrichtet. per Internationale Recher- 
' — chenberlcht beschrankt sIch daher auf die In den AnsprOchen zuerst erwahnte Erflndung; diese 1st In folgenden AnsprUchen er- 
fafit: 



Bemerkungen hinsichtllch eines Wlderspruohe Die zusatzllchen GebOhren wurden vom Anmelder unter Wlderspmch gezahIL 

Die Zahlung zusatzllcher RecherchengebQhren erfolgte ohne WIderspruch. 
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Die Internationale Recherchenbehorde hat festgestellt, daB diese 
Internationale Anmeldung mehrere (Gruppen von) Erflndungen enthSlt, 
namlich: 

1. AnsprQche: 1,4-7 



1.1. Anspruch : 1 

Vorrlchtung zur Erf as sung von Objekten, die eine feste 
vorbestimmte Anzahl von Datenpaketen sendet. 



1.2. Anspruch : 5 

Vorrlchtung zur Ubertragung von Daten zwischen mind, 
einer Objektdetektlonselnrichtung und einer 
Einrlchtung zur Weiterverarbeltung der Messdaten. 



2. AnsprQche: 2,3, 8-14 



UnabhSinglge AnsprQche 2 und 8; abh^nglge AnsprQche 3 und 
9-14: 

Anspriiche 2, 3: 

Vorrlchtung zur Erf as sung von Objekten, die aktuelle 
Messdaten in eine feste vorbestimmte Anzahl von Datenpaketen 
einfOgt, wobei das Objekt, das von einer 
Welterverarbeltungseinrichtung als das relevanteste 
ausgewShlt wurde, gekennzelchnet wird (z.B. mittels eines 
Flags, siehe Anspruch 3). 

AnsprQche 8, 9-14: 
zugehSriges Verfahren 



Bitte zu beachten daS fiir alle unter Punkt 1 aufgefuhrten Erflndungen, 
obwohl diese n1cht unbedingt durch e1n gemeinsames erflnderisches 
Konzept verbunden sind, ohne Mehraufwand der eine zusatzliche 
Recherchengebuhr gerechtfertigt hatte, eine vol 1 standi ge Recherche 
durchgefuhrt werden konnte. 
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